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Eine Sicherheitsweste,
die Roboter abschreckt

KIT-Forscher wollen mit Projekt ,SafeLog® Lagerlogistik optimieren

Von Svenja Kopf

er Computer weil ex-

akt, wo im grof3en Wa-
renlager der Stapel mit
roten Hemden liegt. Er findet
auch ohne Miihe das Jeansmo-
dell, von dem nur noch ein
einziges Exemplar in der richti-
gen GroRe vorrétig ist. Doch
wenn etwas im Lager zu repa-
rieren oder ein Kleidungsstiick
aus einem Regal gefallen ist, ist
das Superhirn aufgeschmissen.
Selbst helfen konnen sich die
Algorithmen des Computersys-
tems nicht. Jetzt muss der
Mensch ran, ein Techniker
muss anriicken. Doch dafiir ist
es unvermeidlich, die Maschi-
ne auszuschalten.
Alles stoppt und
steht still.

Das kann man
optimieren, sind
sich Professor
Bjorn Hein vom
Karlsruhe Institu-
te of Technology
(KIT) und sein in-
ternationales
Team sicher, und
setzen hier mit ih-
rem Projekt ,Sa-
feLog“ an.

Konkret geht es
um riesige computergesteuerte
Warenlager: Nicht die, bei de-
nen ein Greifarm zu einem
Hochregel fahrt und ein Teil
herausnimmt, sondern solche,
bei denen ein Zentralcomputer
Buch fiihrt, wo welche Teile
einsortiert sind, und dann Kklei-
ne Transportroboter dirigiert:

Die Roboter greifen nicht ein-
zelne Stiicke aus den Regalen,
sondern laden ein ganzes Regal
auf und bringen es zu einer so-
genannten Pick-Station, wo
ein menschlicher Mitarbeiter
wartet, der das nétige Produkt
aus dem Regal nimmt. An-
schlieBend bringt der Roboter
das Regal zuriick an einen frei-
en Platz.

Zur Einordnung: Heins Pro-
jekt setzt bei Warenlagern von
Versandriesen und &hnlichen
Unternehmen an, wo mindes-
tens etwa 70 kleine Transport-
roboter unterwegs sind. In sol-
chen Lagern ist es iiblich, dass
Menschen auflerhalb der La-
gerflache an Pick-Stationen ar-
beiten und die Fli-
che selbst den Ma-
schinen vorbehal-
ten ist, erklart der
Professor, der von
Haus aus Elektro-
technik-Ingenieur
ist und jetzt an der
Fakultét fiir Infor-
matik die For-
schergruppe Intel-
ligente Industrie-
roboter
(ITROB) leitet. Die
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Menschen tabu,
weil die Roboter sie bislang
nicht erkennen konnen. Be-
merkt ein Mitarbeiter einen he-
ranrollenden Roboter mit auf-
geladenem Regal nicht, ist er in
Gefahr.

Zusammen mit Experten der
Universitit Zagreb, der Tsche-
chischen Technischen Univer-

sitdt Prag, dem Fraunhofer-Ins-
titut fiir Materialfluss und Lo-
gistik (IML), dem Sicherheits-
institut Koncar sowie einem
Industrieunternehmen mit Ab-
leger in Ettlingen und Kollegen
des KIT bildet Hein die Grup-
pe ,,SafeLog®, die er als Koor-
dinator leitet. Das Projekt ist
auf vier Jahre angelegt und
wird von der EU mit 4,5 Milli-
onen Euro finanziert.

,Wenn Mensch und Roboter
gleichzeitig auf einer Flidche
agieren konnten, wiirde das
ganz neue Mdglichkeiten eroff-
nen®, erklart der Professor be-
geistert. Der Mensch konnte
im Lager Auftrige ausfiihren,
zu denen der Computer nicht
imstande ist. Dabei geht es vor
allem um Reparaturen und
Wartungsarbeiten, aber auch
um ,Spezialauftrige“, wie es
der Ingenieur nennt, also bei-
spielsweise kurzfristig zu einem
Regal zu marschieren, um et-
was herauszunehmen. Es geht
darum, weiterhin die Rechen-
kraft der Maschine zu nutzen,
aber die speziellen Fihigkeiten
und die Flexibilitit des Men-
schen zu integrieren. Insgesamt
soll also die Produktivitdt ge-

steigert werden.
Innerhalb von , SafeL.og* hat
jeder Projektpartner seinen

Schwerpunkt. Fortschritte wer-
den wochentlich bei Online-
Treffen sowie in groRReren Ab-
stinden bei Meetings vor Ort
besprochen.

Neben der Koordination von
,SafeLog* ist das KIT mit der
Fragestellung beschéftigt, wie
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Das Projekt auf einem Bild zusammengefasst: Sensoren auf der Sicherheitsweste senden den

Robotern Informationen (links), eine AR-Brille zeigt dem Tréger an, wo ein gesuchtes Pro-
dukt im Regal zu finden ist (oben links), welchen Weg er wihlen muss (oben rechts) und
blendet Fehlermeldungen ein (rechts unten).

die Interaktion  zwischen
Mensch und Robotern konkret
umgesetzt werden kann: Wie
kann der Mensch unterstiitzt
werden, wenn er durchs Lager
lauft, wie erkennt der Roboter
einen Menschen? Hein nennt
beispielhaft diese Fragen. Auf-
gabe der KIT-Experten ist es,
die Problemstellungen heraus-
zuarbeiten, Ideen zu deren Lo-
sung zu entwickeln und diese
umzusetzen.

Zwei Gerédte sind dafiir ge-
plant: Zum einen eine , smarte
Sicherheitsweste, die der Mit-
arbeiter trdgt, um von Robo-
tern erkannt zu werden. Zum
anderen eine Augmented-Rea-
lity-Brille (AR-Brille), die den
Menschen mit Informationen
versorgt.

Die AR-Brille, die Infos di-
rekt ins Sichtfeld des Trégers
blendet, soll ihm wie ein Navi-
gationsgerdt den Weg durchs
Lager zu einem gesuchten Pro-
dukt oder defekten Roboter-
weisen. Zudem, so der Ansatz
der Forscher, sollen Fehlermel-
dungen oder Reparaturanwei-
sungen auf der Brille erschei-
nen.

Weiterhin sollen Arbeitsvor-
ginge vereinfacht werden: Als
Beispiel nennt Hein, dass mit
der Brille automatisch Bar-
codes auf Produkten gescannt
werden, so dass der Lagermit-
arbeiter keinen zusétzlichen
Scanner mitbringen muss. ,,Es
muss einfach und intuitiv sein®,
fasst er zusammen.

Die Sicherheitsweste soll mit
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Sensoren besetzt werden, die
rund um den Lagerarbeiter ei-
nen Sicherheitskreis erzeugen,
in den der Roboter — er wird
mit passenden Erkennungssen-
soren bestiickt — nicht ein-
dringt. Das bedeutet weiter,
dass der Zentralcomputer, der
die Roboter-Armada dirigiert,
berechnen muss, ob ein einzel-
ner Roboter beispielsweise bes-
ser anhélt, wenn eine Weste
herannaht, oder von vorneher-
ein einen anderen Weg zu sei-
nem Ziel fihrt. So bleibt die
Rechenleistung und Planung
weiterhin  beim  Computer,
doch es wird dem Menschen
ermoglicht, mehr und auf der
gleichen Flache mit ihm zu in-
teragieren.

¢ www.safelog-project.eu



